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Desde su fundacidn, la misidn de SinoVision ha sido innovar la tecnologia médica al servicio de la salud
humana. Rompiendo constantemente los cuellos de botella técnicos, ha llevado a cabo una

investigacion independiente y ha desarrollado equipos médicos de alta gama.

El InsitumCT 338 es un escaner de CT de cuerpo entero de alto rendimiento, 24 filas y 32 cortes, que

posee las Gltimas tecnologias: inteligencia de artefactos y baja dosificacion.

Para garantizar la calidad del InsitumCT 338, antes de su lanzamiento se realizd una prueba de fiabilidad
de 80 millones de segundos. El tubo metélico de 3,5MHU, el escaneo con un grosor de corte de 0,6 mm,
el tiempo de escaneo de 0,7 s por rotacién y el eficaz posicionamiento con una sola tecla permitieron
una velocidad de escaneo un 20% superior a la del escaneo convencional. Su exclusivo disefio de
detector modular, fino y ultranitido no sélo garantiza una excelente calidad de imagen y una larga vida

atil de la maquina, sino que también proporciona ricas aplicaciones clinicas.

1 SinoVision Technologies (Beijing) Co.,Ltd.
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1. Gantry
1.1 | Anillo deslizante Anillo deslizante de bajo voltaje
1.2 Apertura 70cm
1.3 Distancia punto focal a isocentro 590mm
1.4 Distancia punto focal a detector 968mm
1.5 Posicionamiento con un botén Preajusta 3 protocolos
1.6 Panel de control Uno a cada lado en la parte delantera del gantry
1.7 | Marcadores de luz laser 3D Maxima precisidn de posicionamiento: <1mm
18 Posicionamientoy Con el posicionamiento de un botén lograr el posicionamiento de la
’ escaneo de Sala de control sala de control y escaneo
Control de inclinacién del gantry y movimiento de la mesa desde la
1.9 | Control remoto desde la consola
consola
1.10 | Velocidad de escaneo / 360° 0.7*. 0.8*. 0.9. 1.0. 1.5, 2.0s
1.11 | Escaner FOV 43cm
1.12 | Rango deinclinacién Inclinacion mecanica: £45° (step 0.1°)
1.13 | Modo de conduccién Cinturén de acero
1.14 | Modo de transmisién de datos Anillo colector Transmisién RF
1.15 | Refrigeracion Aceite y aire
1.16 | Guiade respiracién Lampara indicadora de respiracion y aviso por voz
1.17 | Configuracién rapida <5 minutos (para emergencias)
1.18 | Distancia del centro I1SO al suelo 900mm
El sistema permite la comunicacién bidireccional entre la sala de
1.19 | Voz automatica exminaciény la sala de control. Los anuncios de voz automaticos

pueden ser claramente dado durante la exploracion.

Nota: *item es opcional
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2. Mesa del Paciente

2.1 Rango de recorrido horizontal max 1600mm
2.2 Alcance de escaneado horizontal Explorador: 50mm~1500mm; Axial: 1530mm ; Helicoidal: 1480mm
2.3 Velocidad de recorrido horizontal 1~200mm/s
2.4 Rango de pasos 0.5mm

Rango de recorrido vertical de la
2.5 522mm~878mm

mesa
2.6 Velocidad de recorrido vertical 7.3~8.5mm/s

Distancia de recorrido vertical de la
2.7 356mm

mesa
2.8 Posicion vertical fija de la mesa 522mm
2.9 Precisién de la posicidn 0.25mm (@206 kg)
2.10 Carga max. de la mesa 206kg
2.11 Anchura de la horquilla 42c¢m

) Orificio fijo para soporte de infusidn en el extremo de la mesa del
2.12 Barra de soporte de mesa multiusa ) ) )
paciente.Varilla de soporte de mesa multiusa®.

Control de la mesa del paciente ) ) )
2.13 o, Control desde CTbox, mesa de paciente dentro/fuera, arriba/abajo

desde el quiréfano

Velocidad de movimiento de la mesa . ., ,
2.14 ) Botones de velocidad y aceleracidn estandar

del paciente

Liberacién de la mesa del paciente o
2.15 Se suministran tanto el panel de control del gantry como la CT Box

con una sola tecla

Los interruptores se encuentran en la parte trasera izquierda y

516 Interruptores de la horquilla de la derecha de la mesa y la horquilla de la mesa se puede mover

mesa del paciente

manualmente una vez que se pulsa un interruptory la horquilla de

la mesa se bloqueara.

Nota: *item es opcional
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3. Cadena de imagenes VISION

3.1 Tubo de rayos X

3.1.1 | Capacidad calorifica del dnodo

3.5MHU

312 Capacida calorfica equivalente
" | del4nodo

9.5MHU (con iDream)

3.1.3 | Tasade refrigeracion

735kHU/min

3.1.4 | Tamafio del punto focal

Grande: 1.2mmX1.4mm
Pequefio: 0.7mm X 0.8mm

3.1.5 | Potenciade entrada del 4nodo

Grande:42kw
Pequefio: 29 kW

3.1.6 Diametro objetivo 140mm
3.1.7 Target angle 7.0°
Velocidad de rotacion del
3.1.8 60/180Hz (3600/10800 RPM)

dnodo

3.2 Generador

3.2.1 Potencia nominal 42kw
Potencia nominal )

3.2.2 ) 113kW (con iDream)
equivalente

3.2.3 kV configuraciénes 70. 80. 100. 120. 140kV
Rango mA (Tamafio de

3.24 10~350mA (1mA paso)
paso)

3.2.5 Modulacién mA 946mA (coniDream)

. ) La carga intermitente funciona continuamente con una tasa de carga
3.2.6 Ciclo de trabajo

instantanea maxima del 10%.

4 SINOVISION Technologies (Beijing) CO.,Ltd
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3.3 Detector

3.3.1 | Material GOS de estado sélido
3.3.2 Numero de filas de detectores 24 filas
NUmero maximo de )
3.3.3 B 32 (Modo conjugado)
cortes/rotacion
NUmero de canales detectores
3.34 i 768
por fila
Numero total de elementos
3.35 18432
detectores
3.3.6 | Espesor minimo del corte 0.6mm
3.3.7 | Anchuradel detector 19.2mm
Tasa maxima de muestreo de )
3.3.8 4800 vistas/360°
datos
3.3.9 | Nimero de canales DAS porfila | 768
Tasa maxima de transferencia
3.3.10 . 4.25 Gbps
del anillo colector
El disefio de médulo integrado del cristal detector, amplificadory
3.3.11 | Disefio de detector integrado convertidor A/D reducen el ruido electrénico, mejoran el ratio sefial-

ruido y optimiza la calidad de laimagen y la dosis de radiacidn.

5 SINOVISION Technologies (Beijing) CO.,Ltd
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4. Rendimiento de escaneo

4.1 Escaner explorador

Soporta 3 modos: A.P. lateral y dual;

41.1 Escaner explorador Rango escaneable 50~1550mm;

Modo de posicionamiento gréfico de rango completo.
4.1.2 Anchura del explorador 43cm
4.1.3 Direccion del explorador Entrada/salida de pacientes

4.2 Escaner axial

32X0.6mm mode: 32X1.2mm mode:
32X0.6mm 32X1.2mm
16 X0.6mm 16X1.2mm
8X1.2mm 8X2.4mm
4X2.4mm 4X4.8mm
2X4.8mm 2X9.6mm
1X9.6mm
, 16X 0.6mm mode: 16X 1.2mm mode:

421 Modos de adquisicién
16X0.6mm 16X1.2mm
8X1.2mm 8X2.4mm
4X2.4mm 4X4.8mm
2X4.8mm 2X9.6mm
1X9.6mm

4.2.2 Espesor del corte 0.6 1.2, 2.4, 4.8, 9.6mm

4.2.3 Escaner dinamico Escaner de perfusion de 19.2 mm

424 Direccion del escaner Entrada/salida de pacientes

Seleccién de la anchura de
4.2.5 ) ., 19.2mm. 9.6mm
colimacién
4.2.6 Modelo de biopsia Apoyo a escéner de biopsia

6 SINOVISION Technologies (Beijing) CO.,Ltd
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4.3 Escaner helicoidal

32x0.6mm
L 32x1.2mm
43.1 Modos de adquisicion
16 x0.6mm
16x1.2mm
4.3.2 Espesor del corte 0.6. 1.0, 1.2, 2.0 3.0. 5.0, 7.0, 10mm
433 Factor de paso 0.3~1.75 (selecciones mltiples)
4.3.4 Tiempo maximo de escaneo continuo 100s
4.3.5 Pantalla de cine Soporte
4.3.6 Direccién del escaner Entrada/salida de pacientes
43.7 Seleccién de la anchura de colimacién | 19.2mm. 9.6mm
4.3.8 Escaneo CTA Soporte
4.4 Reconstruccion de imagenes
50~430mm;
44.1 FOV de reconocimiento .
50~600mm (Extendido) ¢
4.4.2 Matrices de reconocimiento 512X512, 768 x768. 1024X1024
443 Velocidad de reconocimiento =20ips
4.4.4 Matriz de pantalla 1024X1024
o L, Soporta varios grupos de opciones adicionales de reconocimiento de
4.4.5 Reconocimiento de imagenes L,
imagenes
446 Reconstruccion 3D Reconocimiento de haz cénico 3D
» Proporciona mdltiples tejidos blandos, tejidos dseos, articulaciones
Kernels de convolucién de o i B , .
447 diminutas, HD 6seos, tejidos cerebrales, vasos sanguineos y algoritmos de

reconocimiento

reconocimiento de alta resolucién.

4.5 Algoritmo de optimizacion de imagenes

4.5.1 | Reduccién de artefactos metélicos Estandar
Artefacto de endurecimiento del haz A
4.5.2 » Estandar
reduccion
Reduccién de artefactos de volumen ,
453 . Estandar
parcial
4.5.4 | Reduccién de artefactos Estandar
Reduccién de artefactos en el escaner i
455 o Estandar
helicoidal
Reduccidn de artefactos de i
4.5.6 Estandar

movimiento

Nota: ® La calidad de imagen para el drea fuera de la estdndar del campo del escaner de 500 mm no cumple con las especificaciones de calidad de

imagen mostradas en la hoja de datos técnicos y pueden aparecer artefactos de imagen, dependiendo de la anatomia escaneada.

7 SINOVISION Technologies (Beijing) CO.,Ltd
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5. Calidad de imagen

Resolucidn espacial:

=16lp/cm @ 0% MTF;
=13 lp/cm @ 10% MTF;

5.1
Plano X-Y =8 lp/cm @ 50% MTF;
@120 kV/140 mA/2.0 /1.2 mm
., ) =15 lp/cm@0% MTF;
Resolucidn espacial:
5.2 =11 lp/cm@10% MTF;
Plano Z )
@120kV/200mA/1s/0.6 mm/0.5 pitch
2mm@ 0.3% @25mGy;
53 Bajo contraste 3mm@ 0.3% @20mGy;
) resolucién 4mm@ 0.3% @18mGy;
5mm@ 0.3% @12.5mGy;
5.4 | Ruidodeimagen <0.35% (Dosis central<40mGy)
Fantasma | Posicion | 70kv 80kv 100kv 120kv 140kv
A 3.09 4.70 9.11 14.70 21.17
16cm
B 2.95 4.43 8.45 13.42 19.46
A 0.82 1.38 3.00 5.10 7.60
Valores CTDlioo 32cm
5.5 B 2.18 3.28 6.26 9.93 14.30
(mGy)/100 mAs
Como muestra la figura
A es la posicién de medicién de CTDlioo (centro)
B es la posicion de medicidn del CTDloo {periférico)
Estdndar: -1024HU ~ +3072HU
5.6 | EscalaCTHU .
Ampliado: -32768HU ~ +32767HU
o Agua: 04 HU
5.7 | PrecisiéndelaCTHU

Aire: -1000+10 HU

SINOVISION Technologies (Beijing) CO.,Ltd
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6. Sistema de ordenador

6.1 Consola

Intel Xeon 4 ndcleos,4
6.1.1 CPU hilos, frecuencia 2.9GHz,
cachéde 8.25 MB
6.1.2 RAM 32GB
3TB (disco de sistema 0.3 TB+
6.1.3 Disco duro disco de imagen0.7TB +disco
de datos sin procesar 2 TB)
. L Tarjeta grafica independiente,
6.1.4 Tarjeta gréfica . .
capacidad de 6 GB, interfaz DP
6.1.5 Sistema operativo Windows 10
Tamafio: 24.1 pulgadas, LCD
. Resolucién:1920X 1200
6.1.6 Monitor .
Brillo: 600cd/m?
Contraste: 1000:1
6.1.7 Monitores dobles Soporte*
618 Almacenamiento de >1,300,000 imagenes (512X
o imégenes 512)
Almacenamiento
6.1.9 DVD/CD RW, USB
externo
Modo de escaneo del )
6.1.10 . Escaneo progresivo
monitor
Interfaz DICOM 3.0.
Transmision
bidireccional;Cumple la norma
IHE-C
Interfaz de ,
6.1.11 L estandar; SWF de
transmision de datos . .
flujo de trabajo de
reserva;Procesamiento
portatil de imagenes
PDI;
Interfaz de ,
6.1.12 | . ., Estandar DICOM 3.0
impresién
Voz automatica y L.
. Integrado en el porticoy la
6.1.13 | Bidireccional . 3
L, caja de control del escaner
comunicacion
6.1.14 | Tecladoy ratdn estandar

Nota: *item significa opcidn.

Los parametros del ordenador pueden ser actualizados con cambiando.

Sinovision reserves the right to revise without notice.

6.2 Estacion de trabajo de postprocesado

Ivw*
Intel Xeon 6 nicleos,
6.2.1 CPU 12 hilos, frecuencia
3.80GHz
6.2.2 RAM 32GBECC
) 256G SSD + 1T
6.2.3 Disco duro o
Mecanica
Tarjeta gréfica
independiente
6.2.4 Tarjeta grafica capacidad de 8
GB, con interfaz
DP
Sistema
6.2.5 . Windows 10
operativo
24 pulgadas, LCD
6.2.6 Monitor Resolucion: 1920 x1080
Contraste: 1000:1
Monitores
6.2.7 Soporte*
dobles
Almacenamiento
6.2.8 DVD/CD RW, USB
externo
La placa base integra
6.2.9 Tarjeta de red unatarjeta de red de
gigabit
6.2.10 | Red DICOM 3.0
6.2.11 | Almacenamiento | Formato DICOM 3.0
6.2.12 | TecladoyRatén | Estandar

SINOVISION Technologies (Beijing) CO.,Ltd
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7. Optimizacion de la dosis

7.1 Protocolos pediatricos dedicados

7.5 240° de exposicion

Proporciona
protocolos
pediatricos basados

en la edad, la altura,

el pesoy otros

w
JEN
\ ¥

factores del nifio.

7.2 Auto-mA

La dosis a los 6rganos radiosensibles se reduce con el
escaner parcial.

La corriente del tubo se
modula en base a la
anatomia en el campo del

escaner. Permite diferentes

I pacientes, diferentes
M A posiciones del eje Z,

diferentes posiciones del
plano X-Y y diferentes
dosis, reduciendo la dosis
de radiaciény
garantizando la calidad de

laimagen.

7.6 V-Beam
v-Beam incluye el
colimador concéntrico v-
Arc, el seguimiento de
enfoque vTracky la
— - optimizacion de rayos v-
X /

Filter para lograr una
transmision uniforme de
los rayos, una calibracion
eficaz de los datos y menos
artefactos de

endurecimiento

7.3 V-Dose cheque

7.7 Informe de V-Dose

El limite superior de
la dosis del escaner
se preestablece
seglin los distintos
protocolos de
escanery requisitos
de dosis para
realizar la
proteccion contra la

radiacion.

Tras el escaneo, se genera automaticamente el informe de
dosis de acuerdo con el protocolo DICOM. Incluye la dosis
de cada secuencia y la dosis total del examen completo.
Puede cargarse en el PACS y/o en la estacion de trabajo,

lo que resulta conveniente para el seguimiento y la

administracion.

7.4 Revision pulmonar de baja dosis

Proporciona diferentes protocolos de revisién
pulmonar de baja dosis segin el tamafio de los

pacientesy los requisitos del examen.

Nota: *item es opcional.

10 SINOVISION Technologies (Beijing) CO.,Ltd
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7.8 iDream Reconstruccion iterativa

S ey

\
}—eo

4

g e 4

EliDream (algoritmo iterativo de reduccién de dosis)
construye directamente modelos de ruido de datos y
calcula exhaustivamente el impacto del espectro de
rayos del tubo, la forma de la pajarita de colimacion
utilizaday la respuesta del detector al ruido.
Construye con precision el modelo espectral, el
modelo electrénico, el modelo de ruido y el modelo
anatémico. Mediante actualizaciones iterativas
continuas, se reduce el ruido de la imagen (puede
lograrse hasta un 63% de reduccion de la dosis) y se
mejora la calidad de laimagen. Ej. Escaner abdominal
120kV 140mAs.

Nivelde | Reduccion del Reduccion de la
iDream ruido a dosis a

1 87% 7%

2 74% 55%

3 68% 47%

4 62% 40%

5 60% 37%

7.9 Seguimiento de V-Bolus

El seguimiento de bolo es una técnica utilizada en el
escaner de CT para capturar la cima de un vaso
seleccionado. Esto permite a los técnicos controlar la
inyeccion de contraste e iniciar el escaner. El
disparador para iniciar el escaner puede iniciarse de

forma manual o automatica.

11

7.10 Temporizacion V-Bolus

La cuenta atras desde el inicio de la inyeccion del
agente de contraste y activa el escaner
automaticamente cuando se alcanza el tiempo
preestablecido, reduciendo asi la exposicién
innecesaria del paciente a la radiacién durante el

escaner inicial.

SINOVISION Technologies (Beijing) CO.,Ltd
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8. Aplicaciones clinicas
La Insight Vision Workstation (IVW) es una estacién de trabajo para visualizar y procesar imagenes médicas.
Puede recibir imagenes digitales y datos de diversos equipos médicos, como CT, MR, US, RF y otros equipos
de radiacion digital. La IVW puede almacenar, transmitir, procesar y visualizar imagenes en discos duros
locales, y también puede realizar las operaciones anteriores en imagenes almacenadas de forma distribuida

en una red de area local.

8.1 Recuperacion de datos de imagenes

Proporcionan recuperacion de informacion del paciente, examen abierto, carga de imagenes del paciente,
informes, plano de peliculas, importacidn y exportacidn, asi como envio y grabacién de imagenes.

8.2 Administracion de la informacion del paciente

Recuperacidn y navegacion de datos de pacientes, navegacion de secuencias de exdmenes, pantalla de imagenes
bidimensionales y miniaturas de secuencias de exdmenes cargadas, envio e impresién de informes, ademés de

afiadir marcadores y otras funciones a los datos de pacientes seleccionados.

8.3 Estandar DICOM3.0

Almacenamiento local y administracion de datos de imagenes, transmisién remota, importacion y exportacion,
copia de seguridad y grabacién de discos, procesamiento de imagenes, reconstruccion 3D, redaccion y edicion de
informes de diagndstico.

8.4 Modificacion de la informacién RIS

Funciones como la creacién de nuevos protocolos de pacientes, la modificacion de la informacidn basica de los

pacientes, la informacidn de los exdmenes y la consulta rapida de datos.

8.5 Configuracion del sistema

Cambie la configuracion del sistema para facilitar las necesidades del usuario. Informacién de cuatro esquinas en
2D, informacidn de cuatro esquinas en 3D, configuracién multipantalla, configuracion de impresora, configuracién
de plantilla de impresidn de pelicula, configuracion de fuente de datos, configuracién de administracion de

cuentas y configuracion de protocolo.

8.6 Consulta a distancia

En la estacidn de trabajo, los datos de imagen pueden consultarse y obtenerse de otros equipos compatibles con la
norma a través del estandar DICOM. La informacién del paciente se puede consultar de acuerdo con las
condiciones de consulta y se pueden obtener licencias de navegacién de imégenes. Las imagenes pueden enviarse

a terceras partes designadas.

12 SINOVISION Technologies (Beijing) CO.,Ltd
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8.7 Plano e impresion de la pelicula

Proporcionar el plano de la pelicula, las configuraciones de la peliculay las funciones de impresién:

Mostrar el nimero total actual de planos de la ventana actual, mostrar el nimero de plano actual, mostrar el

nimero de imagenesy el nimero de imagenes existentes del plano de pagina actual.

Los botones de zoom y reinicio son Utiles cuando el plano tiene més de una pagina. Haga clic en el botén de zoom
para maximizar la vista del plano actual y, a continuacién, haga clic en el botén de reinicio para volver al plano.

Proporciona planos comunes 4X4, 4X5, 4X6, 5X6, 5X7, y planos de dientes 1/4X4, 1/4X5, 1/4X6, 1/5X6, 1/5XT.

8.8

Edicion de informes

La funcién de edicion de informes incluye el area de redaccidén de informes, el drea de imagenes, el area de
plantillas de entrada rapida y el drea de botones de funcidn. Los usuarios pueden redactar informes con

descripciones, diagndsticos y sugerencias, e incluir imagenes en los informes.

La plantilla de entrada puede rellenar répidamente las dreas de descripcidn, diagndstico y sugerencia del informe

con palabras de uso frecuente, lo que reduce la cantidad de entradas de los usuarios.

Los usuarios pueden sustituir, afiadir, editar, eliminar o ampliar la plantilla.

8.9

Funcion avanzada de informes

Cuando se utilizan aplicaciones avanzadas como el Andlisis de Nodulos Pulmonares y el Andlisis de Densidad
Mineral Osea para enviar y generar informes, se introduce la pdgina de informe avanzado, el informe se almacena

en formato PDF y no se puede editar después de la generacién.
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8.10 Visor de imagenes 2D

*

*

Muestra, carga y chequea imagenes 2D, incluyendo imagenes, reglas, informacidn de cuatro esquinas, informacion
de anotaciones, informacién de medidas y cuadriculas.

Muestra la miniatura de la secuencia del examen cargado. Cuando se cargan varios examenes, haga doble clicen la
miniatura de secuenciay se mostrara laimagen de secuencia correspondiente.

Ajuste de la disposicion de la interfaz: El plano de secuencia tiene dos disposiciones: horizontal y vertical. Dispone
de 5 planos de secuencia preestablecidos: 1X1, 1X2, 1X3, 2X2, 3X1, asi como 1 modo de posicionamiento de la
imagen y 1 plano personalizado. La configuracién predeterminada es 2*2 cuando se inicia el sistema. El plano de
imagen proporciona cuatro planos de imagen predefinidos y modos de plano de imagen personalizados: 1X1, 2X2,
2X3, 3X3.

Se ofrecen multiples herramientas de manipulacion de imagenes, incluyendo panordmica, zoom, ampliacion,
zoom ROI, y ajuste automatico de ancho y de nivel de ventana, ajuste de ancho y de nivel de ventana RO, ajuste de
ancho y de nivel de ventana de modo dual, ajuste de ancho y de nivel de ventana de control de ratdn, rotacidn de
90 grados en el sentido de las agujas del reloj, rotacién de 90 grados en el sentido contrario a las agujas del reloj,
reflejo horizontal, reflejo vertical, recorte, pseudo-color, inversiéon de imagen, rotacién de angulo pequefio y
restablecimiento a la posicién original.

Se dispone de una variedad de valores preestablecidos de anchura y nivel de ventana, incluidos tejido cerebral,
glandula pituitaria, 6rbita, hueso, seno, oido interno, garganta y cuello.

La funcidn de navegacién por imagenes incluye cinco operaciones: la primera pégina; la pagina anterior;
reproducir; la pagina siguiente y la Ultima pagina. La reproduccién puede configurarse como reproduccién en
bucle o reproduccién secuencial hacia delante, y la velocidad puede configurarse y ajustarse.

La anotacién de mediciones se utiliza para anotar y medir la informacidn de la imagen tras su procesamiento.
Incluye principalmente herramientas como circulo, rectangulo, poligono, pixel, linea recta, dngulo, escala, curva de
pico, texto, flecha, medicidn de huecos, anotacién de curva dibujada a mano y anotacién de linea cruzada. Soporta
la configuracion personalizada de la pantalla del panel.

Otras funciones son la apertura y borrado de imagenes, el envio y la impresién de informes.

8.11 Reconstruccion multiplanar (MPR)

¢

*

¢

La ventana de pantalla de imagen realiza la salida a través del plano combinado de miltiples ventanas basicas.

Las ventanas basicas son seccion transversal, plano coronal, plano sagital y plano oblicuo.

El contenido mostrado en la ventana basica de pantalla de imagen incluye reticulas, informacién de cuatro
esquinas, informacién de orientacién, modo de pantalla, reglay cuadro de orientacién.

Soporta el modo de procesamiento por lotes, soporta la definicién del nimero de capa, espaciado de capa,
espesor de capa, FOV, offset, angulo y modo de dibujo, asi como el procesamiento por lotes de reproduccidn.

Proporciona tres velocidades de reproduccion, rapido, media y lenta.

8.123D

*

Muestra la seccidén transversal, el plano coronal, la seccién del plano sagital y la imagen de visualizacion
tridimensional. El plano y el modo de pantalla se pueden ajustar para lograr diferentes requisitos de pantalla de
imagen, incluyendo 2D, MIP, AIP, MinIP, SSD, VR y simulador de cirugia 3D.

Las configuraciones de plano proporcionan dos planos 2*2y 3*1
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8.13 Eliminacion de huesos con un solo clic

Haga clic en el botdn de eliminacion de hueso en la vista VR para conseguir la funcion de eliminacién de hueso. Los
limites superior e inferior predeterminados del umbral de eliminacién de hueso son 3071HU y 200HU,

respectivamente. El usuario también puede introducir manualmente el umbral.

8.14 Retirada de la mesa del paciente con un solo clic

Haga clic en el botdn de eliminacién de la tabla del paciente para realizar automaticamente la eliminacién de la

imagen de mesa

8.15 Endoscopia virtual

¢+ Visualice la cavidad y la anatomia en el modo de volumen 3Dy realice vuelos y roaming en la cavidad. Soporta la
pantalla de vinculacidén de MPRy VE. La profundidad de campo de posicionamiento del ojo se
puede ajustar de 1 a 10 cm.La configuracién predeterminada es de 4 cm. Soporta la definicion de la ruta de
itinerancia, el ajuste del espaciado, la edicidn y la reproduccidn, asi como el ajuste de la direccidén de
reproduccion, la longitud del paso, la velocidad, la pausa, la vueltaen Uy el bucle.

+  Soporta registros de roaming y guarda en la lista. Soporta guardar como video en formato avi, ajuste y edicién de la
opacidad, y se puede controlar a través del teclado y el panel.

8.16 Analisis de nodulos pulmonares**

Realiza la segmentacion pulmonary extrae los nédulos dentro de la secuencia de imagenes seleccionada, calcula
el volumen pulmonar, el volumen de los nédulos pulmonares, el nimero de nédulos pulmonares y describe la
posicion, la forma, el borde, el volumen, las caracteristicas toracicas, las caracteristicas bronquiales, las
caracteristicas de los vasos sanguineos, las caracteristicas pleurales, el didmetro, el drea transversal maxima, el
volumen, el maximo, el minimo y el valor medio de CT de los nédulos. Consigue una evaluacién eficaz de los

nddulos pulmonares y genera informes sobre los nédulos.

8.17 Contraste de nédulos pulmonares**

¢+ Proporciona extraccién de nédulos, emparejamiento de nddulos, calculo del volumen de nédulos, diametro
efectivo, area maxima, didametro maximo, valor maximo, minimo y medio de CT, célculo de la tasa de cambio de
volumen y tiempo doble de emparejamiento de nddulos. Evalla eficazmente el examen de seguimiento y
genera un informe.

+  Elemparejamiento de nddulos se divide en emparejamiento manual y emparejamiento automatico.

8.18 Analisis avanzado de nodulos pulmonares**

¢+ Segmenta automaticamente los pulmones, extrae los nédulos y calcula el volumen del nédulo pulmonar, la
forma, la ubicacidn, el borde, las caracteristicas pleurales, las caracteristicas bronquiales, las caracteristicas de
los vasos sanguineos y una serie de atributos.

+  Calcula automaticamente y genera un informe para proporcionar una informacion eficaz como el volumen
la tasa de cambio y el tiempo de duplicacién necesarios para el seguimiento y la comparacién en el futuro.

¢+ Soporta la modificacién manual de nédulos, que puede dividirse en 4 métodos: zoom, contorno, magnético y
borrado.

**Funcién opcional sélo para la estacién de trabajo IVW
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8.19 Analisis de la funcion pulmonar**

*

Utilizando imagenes de CT de térax, realiza la extraccién del parénquima pulmonar, la extraccion de la traquea
pulmonar, la segmentacion de los l6bulos pulmonares, la extraccion del enfisema y el célculo del volumen
pulmonar ocupado por el enfisema. El LFA es una potente herramienta para que los clinicos evallen la
estructura y funcion del tejido pulmonar. Puede distinguir si los pacientes tienen enfisema o enfermedad de las
vias respiratorias pequefias, y evaluar cuantitativamente los cambios en la estructura y la trdquea.

Proporciona extraccion automatica, incluyendo parénquima pulmonar izquierdo y derecho, traquea pulmonary
enfisema, y soporta extraccion y edicién manual.

Calcula automaticamente el volumen del enfisema y genera informes que incluyen el pulmén izquierdo, el

pulmén derecho y todo el pulmén, el volumen del enfisema, el volumen total y la proporcion del enfisema.

Proporciona segmentacién pulmonar y visualizacion de listas, incluyendo pulmén izquierdo, pulmén superior
izquierdo, pulmén inferior izquierdo, pulmén derecho, pulmdn superior derecho, pulmén medio derecho,
pulmén inferior derecho y trdquea. Muestra por separado el volumen pulmonar, el volumen de enfisema, el
volumen total y la proporcién de enfisema.

8.20 Analisis avanzado de la neumonia**

Segmenta automaticamente los pulmones, extrae las lesiones, calcula el volumen lesional, describe la
localizacidén de las lesiones, evalla eficazmente la neumonia y genera informes. Las lesiones especificas
seleccionadas pueden reconstruirse como imagenes en 3D y calcular automaticamente el volumen, el didmetro
efectivo, la ubicacion y otra informacidn sobre la lesion, ademas de proporcionar informacidn eficaz como la

tasa de cambio de volumen y el tiempo de duplicacién necesario para el seguimiento futuro.

8.21 Analisis de angiografia por sustraccion digital CT**

Utiliza imagenes de CTA para sustraer imagenes de CT sin agente de contraste, bajo el proceso de una serie de
algoritmos de anélisis de imagenes médicas, realiza la extraccidn de vasos sanguineos, la extraccién de la linea
central de vasos sanguineos, el analisis de vasos sanguineos, elimina huesos, musculos y otros tejidos blandos,
dejando sélo los vasos sanguineos.

La imagen de sustraccién genera la informacidn anatdmica del vaso sanguineo y la informacién fisica de la
lesién vascular, analiza cuantitativamente el vaso sanguineo extraido, detecta la estenosis y la placa, y calcula

los indicadores de medicién relevantes para ayudar al diagndstico.

**Funcién opcional sélo para la estacién de trabajo IVW
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8.22 Andlisis vascular**

+  Observa las partes anatémicas y las caracteristicas patolégicas de los vasos sanguineos de la cabeza, el cuello, el
térax, el abdomen y las extremidades inferiores. Se utilizan herramientas automaticas y manuales para evaluar
el tamafio de los vasos sanguineos, los tamafios de las zonas anormales, las areas, las ubicaciones de las

estenosis, los indicadores de calcificacidon y otra informacion.

+  Extrae automaticamente la arteria carétida, la aorta abdominal y el tejido arterial de las extremidades inferiores.
Dispone de métodos de interaccién automaticos, semiautomaticos y manuales para la definicion y edicidn de la
linea central del vaso sanguineo, el dibujo y la edicién del contorno del vaso sanguineo, la definicion de
estenosis, placa y calcificacidn. Evalla el didmetro y el drea del vaso sanguineo, y la localizacion de la estenosis.

+  Lainformacién incluye el drea transversal del vaso sanguineo, el didmetro equivalente, el didmetro maximo, el
didmetro minimo, la ubicacién, el nombre de la ubicacion de referencia y la linea de contorno, el area de la

placa, el volumen total, el drea calcificada, asi como el volumen total.

8.23 Analisis de perfusion hepatica **

+  Basado en el andlisis de las imagenes del higado de la misma capa o de mdltiples capas después de la inyeccidn
del agente de contraste, se puede evaluar la gravedad de las lesiones hepéticas, lograr la asistencia en el
diagnéstico.

. Puede realizar automaticamente una serie de preprocesamientos de tres secuencias, incluyendo correccién de
imagen, edicidn de secuencia, reproduccidn de secuencia y extraccion de organizacion.

+  Sepuede seleccionar manualmente la arteria hepética, la vena porta o la arteria esplénica, y definir el tiempo de
perfusidén para completar el calculo de los pardmetros de perfusion.

+  Puede proporcionar medicién y analisis automaticos, analisis cuantitativo del drea de ROl en el mapa de
parametros de perfusidn calculado y calculo de indicadores de medicidn relacionados, incluida la perfusion de
la arteria hepética (HAP), la perfusién de la vena porta (PVP), la perfusiéon hepética total (TLP), el indice de
perfusidn de la arteria hepética (HPI), el indice de perfusidn de la vena porta (PPI) y tiempo hasta el pico (TTP),
que se muestran en una tabla. Genera automaticamente una curva de densidad temporal (TDC) de la ROl y
soporta la sustitucidn del pseudocolor.

**Funcién opcional sélo para la estacién de trabajo IVW
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8.24 Perfusion tumoral**

¢+ Sepuede evaluar la gravedad de las lesiones tumorales basandose en el analisis de las imagenes del tumor de
la misma capa o de varias capas tras la inyeccion del agente de contraste.

¢+ Puede realizar automaticamente una serie de preprocesamientos en la imagen, incluyendo correccién de
imagen, edicidén de secuencia, reproduccion de secuencia y extraccion de organizacion.

¢+ Se puede seleccionar manualmente la arteria y el tiempo de perfusion, luego se calcularan automaticamente
los pardmetros de perfusion. En la ventana TDC, utilice el ratdn para hacer clic en la SP/EP y, a continuacidn,
arrastre el ratén para definir el tiempo de analisis de la perfusion. Tras el calculo de los parametros de
perfusidn, se pasard automaticamente a la etapa de medicién y andlisis. El andlisis de medicién realiza
principalmente el anélisis cuantitativo del drea ROl en el mapa de parametros de perfusién calculado, y calcula
los indicadores de medicién relacionados, incluyendo el mapa de flujo sanguineo (BV), el gréfico de volumen
sanguineo (BF), el tiempo medio de transito (MTT), el tiempo pico (TTP) y la permeabilidad superficial (PS).
Estos se muestran en una tabla.

+  Genera automaticamente la curva de densidad de tiempo ROI (TDC) y soporta la sustitucién del pseudocolor.

8.25 Andlisis de colon**

+  Basandose en las imagenes cargadas, se puede crear un colon tridimensional para analizar y localizar las
lesiones en el colon.

. Soporta la extraccién automatica del colon, la extraccion de la linea central, el aplanamiento del colon, el
marcado de péliposy la itinerancia multiple.

+  Soporta multiples modos de pantalla como seccidn transversal y MPR. La informacién de la lesién se calculay
muestra automaticamente, incluyendo volumen, tamafio (longitud, anchura, altura), valor CT (maximo,
minimo, promedio) y posicion (distancia a la distancia rectal).

8.26 Planificacion de endoprotesis**

Extrae correctamente la linea central del vaso sanguineo, la informacién del contorno del vaso sanguineo,
incluido el didmetro de la seccidn transversal del vaso sanguineo, el area, la informacidn estadistica, la
longitud del vaso sanguineo entre dos secciones transversales del vaso sanguineo, el dngulo de posicion de la
lesion y el angulo de bifurcacion del vaso sanguineo. De acuerdo con los requisitos del fabricante de la
endoprotesis, personaliza el protocolo especifico de la endoprétesis y, a continuacion, se aplica a este vaso
objetivo para obtener la informacion de medicién de la endoproétesis y proporcionar una referencia para el

plan de la endoprétesis.

**Funcién opcional sélo para la estacién de trabajo IVW
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8.27 Perfusién cerebral**

¢+ El post-procesamiento se basa en las imagenes de CT cerebral de la misma capa o multicorte después de la
inyeccion del agente de contraste.

¢+ De acuerdo con la curva de densidad de tiempo de las arterias, las venas y el tiempo de perfusidn, calcula el
mapa de parametros de perfusidn, incluido el mapa de flujo sanguineo cerebral (CBV), el mapa de volumen
sanguineo cerebral (CBF), el tiempo medio de transito (MTT) y el tiempo hasta el pico (TTP).

+  Soporta configuracién de pseudo-color, grafico de curva de densidad de tiempo ROI (TDC), y pantalla de
parametros de perfusién ROI, soporta estadisticas de analisis de baja perfusidn.

¢+ Segln el drea del tejido cerebral, se divide en cerebro izquierdo, cerebro derecho y cerebro completo, y calcula
el area del tejido cerebral y el drea donde disminuye el tiempo medio de transito y junto con el volumen
sanguineo disminuye, y la tasa respectiva al tejido cerebral. También se calcula la tasa de la disminucion del
tiempo de transito medio con respecto a todo el tejido cerebral hipoperfundido (indice).

8.28 Andlisis dentales**

¢+ El post-procesamiento se basa en las imagenes de CT cerebral de la misma capa o multicorte después de la
inyeccion del agente de contraste.

+  De acuerdo con la curva de densidad de tiempo de las arterias, las venas y el tiempo de perfusidn, calcula el
mapa de parametros de perfusidn, incluido el mapa de flujo sanguineo cerebral (CBV), el mapa de volumen
sanguineo cerebral (CBF), el tiempo medio de transito (MTT) y el tiempo hasta el pico (TTP).

+  Soporta configuracién de pseudo-color, grafico de curva de densidad de tiempo ROl (TDC), y pantalla de
parametros de perfusién ROI, soporta estadisticas de anélisis de baja perfusion.

¢+ Segln el drea del tejido cerebral, se divide en cerebro izquierdo, cerebro derecho y cerebro completo, y calcula
el area del tejido cerebral y el drea donde disminuye el tiempo medio de transito y junto con el volumen
sanguineo disminuye, y la tasa respectiva al tejido cerebral. También se calcula la tasa de la disminucién del
tiempo de transito medio con respecto a todo el tejido cerebral hipoperfundido (indice).

8.29 Andlisis de tumores**

¢+ Extrae el tumor, calcula el volumen y describe la morfologia para realizar una evaluacién eficaz y generar
informes.

. Para un tumor especifico seleccionado, el volumen tridimensional, el didametro efectivo, el valor CT del tumor
se calculan automaticamente, lo que proporciona una base efectiva para la tasa de cambio de volumen y el
tiempo de duplicacion requerido para la comparacion del tumor en futuros exdmenes de seguimiento.

¢+ Elcalculo adopta los estandares internacionales RECIST y OMS.

. Soporta la extracciéon manual del tumor, la extraccién de un solo punto, la extraccién de lineas, la
modificacién de las lineas de contorno y el procesamiento de colores falsos.

. Soporta pantalla de fisién tumoral, incluyendo nombre, localizacién, estado de visualizacién, adicién, edicién

y funciones de borrado.

**Funcién opcional sélo para la estacién de trabajo IVW
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8.30 Analisis del higado**

+  Proporciona un servicio de diagndstico de ventanilla Gnica. La segmentacidén automatica del higado, la vena
porta y el tejido de la vena hepética, la extraccién automatica de la linea central de los vasos sanguineos y la
segmentacion semiautomatica y manual del higado ayudan a comprender rapidamente la enfermedad del
paciente. Al mismo tiempo, proporciona una variedad de herramientas interactivas para ayudar a un analisis y
diagndstico méas detallados. La planificacion virtual interactiva de la cirugia hepatica permite la medicién
automatica de los pardmetros relacionados con el plan quirdrgico y la prediccion postoperatoria.

+  Soporta la fusion de vasos sanguineos e higado, y muestra.

8.31 Andlisis de la densidad mineral ésea**

+  Utilizando imagenes de CT lumbar o torécica, mide la densidad ésea del paciente, la masa de tejido 6seo por
unidad de volumen (en mg/cc), lo que ayuda a evaluar si la masa ésea del paciente es normal o si padece
osteoporosis. La aplicacién BMD utiliza el tejido muscular y el tejido adiposo del paciente como materiales de
referencia internos. Este método puede reducir los errores de reproducibilidad cuando se utilizan exdmenes
de seguimiento para controlar los cambios en la densidad ésea del paciente a lo largo del tiempo. Por Gltimo,
se obtienen el valor de densidad 4sea vertebral, el valor Ty el valor Z especificos del paciente, y la conclusidn

se muestra en la interfaz y en el informe en forma de gréfico.

8.32 Analisis de grasas**

¢ Utiliza imagenes de CT para medir el area, el volumen y la circunferencia de la cintura de la grasa subcutanea
del paciente y visceral del paciente y ayuda a evaluar el grado de obesidad del paciente.

+  Contiene dos modos: analisis de grasa monocapa y multicapa.

¢+ En el modo monocapa, la informacidn sobre la grasa se extrae y analiza para una capa especifica. Una vez
cargada la imagen, el sistema seleccionara automaticamente la capa clave mas caracteristica, finalizara la
extraccidn del contornoy realizard un anélisis de la grasa.

+  Lainformacién de grasa se muestra en el centro de la ventana, incluye el area de grasa subcutanea (SFA), el
area de grasa visceral (VFA), el area total (TFA), la relacidon VFA/TFA, la circunferencia de la cintura y el indice de
masa corporal (IMC). En esta ventana, puede editar contornos, dibujar manualmente y semiautomaticamente.

¢+ El modo multicapa extrae y analiza la informacion de grasa del intervalo seleccionado de capa inicial y capa
final. El sistema selecciona automéaticamente el intervalo mas caracteristico y extrae la grasa y los contornos.
La informacién sobre la grasa se muestra en el centro de la ventana. La informacion sobre la grasa incluye el
volumen de grasa subcutdnea (SFV) en el intervalo seleccionado, el volumen de grasa visceral en el intervalo
seleccionado (VFV), el volumen total de grasa (TFV), la suma de VFV/TFV, y el drea actual de grasa subcutanea
(SFA), el area actual de grasa visceral (VFA), el area total de la capa actual (TFA), la relacion VFA/TFA, la
circunferencia de la cinturay el indice de masa corporal (IMC) de la capa actual. El usuario puede ver cada capa
en el intervalo seleccionado ajustando la capa. Los contornos pueden editarse manual o

semiautomaticamente.

**Funcién opcional sélo para la estacion de trabajo IVW
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8.33 Analisis de doble energia**

*

Basado en imagenes de exploracion de energia dual, que contienen al menos dos conjuntos de secuencias de
bajo kV y alto kv, utiliza técnicas inteligentes de procesamiento de iméagenes para mostrar mejor las partes del
cuerpo y los tejidos de interés, de modo que las lesiones puedan identificarse mas rapidamente. Al mismo
tiempo, proporciona las funciones de imagen de energia Unica, curva de espectro de energia y analisis
inteligente de cristales de gota.

La imagen de energia Unica soporta 40keV-210keV, 171 niveles de energia. Las funciones adicionales incluyen la
curva de espectro de energia, la separacion de materiales, el mejor célculo de CNR, y la forma y la posicién de
distribucién de los cristales de gota también se pueden ver de forma intuitiva, y el volumen se puede obtener
rapidamente, proporcionando mas informacion para el diagnéstico clinico y el tratamiento.

8.34 Impresion Modelado**

*

Mediante la combinacién de CT, estacién de trabajo de imagenes, software de ingenieria CAD de terceros e
impresora 3D, puede rapidamente completar el modelado tridimensional de la organizacion objetivo, el
modelado de malla STL o la salida de archivos STL,que puede proporcionar formacién y planificacion
preoperatoria, o la comunicacion médico-paciente, proporcionandoapoyo eficaz y asistencia en la toma de
decisiones.

Recibe los resultados de segmentacidn de otras aplicaciones, y transforma la organizacién en un modelo de
cuadricula, y, a continuacion, muestra y optimiza el modelo de cuadricula a través de las funciones
proporcionadas por el panel de funciones, tales como la clasificacién del modelo, la visualizacidén del modelo,
la renderizacién del modelo, el postprocesamiento del modelo y la salida del modelo.

Tres modos de renderizado del modelo: superficie, wireframe y punto.

Soporta diversas tecnologias de procesamiento de modelos: suavizado, racionalizacién, eliminacién y
exportacion. La ecnologia de suavizado puede hacer que el modelo de malla sea mas liso y que la distribucion
de los vértices de los poligonos sea mas uniforme, lo que da como resultado un modelo de malla mas liso. La

cantidad de suavizado puede controlarse mediante el nimero de iteraciones.

La simplificacién se utiliza principalmente para reducir el nimero de tridngulos en el modelo de malla a través
de algoritmos sin afectar a la forma geométrica de la malla, reduciendo asi el tamafio del modelo de malla, y
haciendo que sea mas facil de procesar y mostrar. El control del porcentaje de simplificacién puede realizarse
ajustando la tasa de simplificacion.

La funcién de eliminacién borra las areas innecesarias segin el parametro de tasa de eliminacién especificado

por el usuario.

Exporta el modelo de malla en formato stl para preparar archivos de datos para su posterior corte e impresion
3D.

**Funcién opcional sélo para la estacidn de trabajo IVW
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8.35 TAVI**

Localiza automaticamente el plano del anillo de la vélvula aértica, el plano del anillo del seno aértico, el plano
de conexion coronal del seno, el plano de la aorta ascendente y las posiciones de la abertura coronaria
izquierda y derecha.Calcula automaticamente el area del plano, el didmetro, la distancia desde la abertura
hasta el plano del anillo, el dngulo del brazo en C y otra informacién, al tiempo que proporciona herramientas
manuales interactivas para ayudar en el analisis cuantitativo del anillo adrtico antes de la cirugia.

8.36 Planificacion electrofisiologica **

El software de aplicacién de planificacion electrofisiolégica (EPP) proporciona vistas anatémicas de la auricula
izquierda y las venas pulmonares, y proporciona informacién de imagen de CT preoperatoria para el
tratamiento de la fibrilacidn auricular mediante ablacién por radiofrecuencia con catéter.

Algoritmo inteligente totalmente automético de un solo botdn para segmentar rapidamente la auricula
izquierday la vena pulmonar;

Proporciona informacién sobre la estructura anatémica de la vena pulmonar, con la capacidad de extraer la
linea central de la vena pulmonar, la denominacién automatica de las ramas de la vena pulmonar y la

localizacidén automatica de las aberturas de la vena pulmonar;

Proporcionar herramientas auxiliares de medicién cuantitativa, incluyendo el nombre del vaso, el area, el
didmetro méaximo, el diametro minimo, el didmetro efectivo, la excentricidad, el didmetro de la auricula
izquierday el volumen de la auricula izquierda.

8.37 Andlisis de accidentes cerebrovasculares **

*

Esta funcidon proporciona un andlisis cuantitativo del hematoma cerebral y del infarto cerebral para guiar el
tratamientoy la evaluacidn de riesgos.

Proporciona deteccidén automatica de tipos de hemorragia cerebral, incluyendo hemorragia parenquimatosa,
hemorragia subdural, hemorragia epidural, hemorragia subaracnoidea y hemorragia intraventricular.

Proporcionar extraccion semiautomatica de tejido hemorrégico y analisis cuantitativo de pardmetros;
Proporcionar puntuaciones para ASPECTS de circulacion anterior/posterior en pacientes con infarto cerebral;

Proporcionar una herramienta auxiliar para el andlisis cuantitativo de los parametros del tejido isquémico.

**Funcién opcional sélo para la estacion de trabajo IVW
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8.38 Analisis de costillas**

+  Esta funcidén proporciona vistas planas de la columna vertebral y las costillas para eliminar los problemas de
fracturas no detectadas, como las pequefias fracturas y las fracturas finas provocadas por el escudo de las
costillas o las fracturas por compresion vertebral durante el diagndstico clinico mediante la adopcién de un

algoritmo inteligente totalmente automatico.

. Proporciona herramientas para la identificacién de costillas, la segmentacién de costillas, el marcado, la
extraccion de la linea central, el alargamiento, el embaldosado y la deteccién de fracturas de costillas. y

deteccidn de fracturas costales;

. Proporciona segmentacion automatica de la columna, extraccion de la linea central, reconocimiento de los
cuerpos vertebrales y reconocimiento de las fracturas vertebrales por compresion, proporcionando una

visualizacién multivista.

8.39 Planificacion quirdrgica

+  La planificacién quirdrgica proporciona la funcién de planificacién de la ruta de puncién de cirugia tumoral
basada en imagenes de CT, y soporta la funcién de anélisis comparativo de multiples imagenes de escaneo en el

proceso de puncion.

¢+ Proporciona la funcidn de extraccidn de tejidos, incluyendo la extraccion automatica de costillas, la extraccion
de lesiones pulmonares, la extraccién hepatica, la funcién de extraccién de vasos sanguineos toracicos y

abdominales, etc;

+  Proporciona la funcién de planificacién quirdrgica, define y edita las lesiones objetivo, determina el punto de

inicio, el objetivo, la linea de planificacidn, la longitud de planificacién, etc;

+  Proporcionar la funcién de analisis de contraste para la fusidn de registro manual y automatico de la secuencia

de contraste

8.40 Diagndstico en la nube**

La funcién de diagndstico en la nube utiliza Sino Cloud incrustando un complemento de navegador en la
estacién de trabajo para acceder a la pagina de inicio de Sino Cloud. Los usuarios pueden iniciar sesion en Sino
Cloud para realizar funciones relacionadas con el diagndstico en la nube, enviar datos de enfermedades dificiles
a otro médico para su diagndstico y obtener informes de diagndstico. (Los servicios en el extranjero requieren

un servidor local en la nube)

**Funcién opcional sélo para la estacién de trabajo IVW
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9. Accesorios

9.1 Accesorios estandares

Almohadilla de mesa

Reposacabezas

Almohadilla
reposacabezas

Cinturdn frontal inferior
(estandar)

Cinturdn frontal inferior
(ancho)

Cinturdn frontal inferior
(estrecho)

Cinturdn de pechoy
abdomen (estandar)

Cinturdn de pechoy
abdomen (estrechol)

o

Cinturdn de pechoy
abdomen (estrecho2)

Sistema fantasma

Agua fantasma

Soporte fantasma

9.2 Optional accessories

A
N

Ampliacién de mesa

Soporte de rodilla

Reposacabezasy
reposabrazos

IV polos

y 4

Mesa plana
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10. Entorno de funcionamiento y requisitos de emplazamiento

10.1 Dimensiones y peso

Sistema Longitud Anchura Altura Peso
Gantry 1970 mm 940 mm 1850 mm 1200 kg
Mesa 580 mm 2400 mm 950 mm 350 kg
Consola 400 mm 630 mm 630 mm 50 kg
Distribuidor 810 mm 435 mm 665mm 200 kg

10.2 Requisitos de emplazamiento (recomendados)

5000

Consola

+ 900

1200 + 900 +

10.3 Entorno de funcionamiento

Dimensién de lasala | Areaminima: 18 m¥ (5000mm x 3600mm)

de exploracién Tamafio de sala recomendado: 30 m¥ (6000mm x5000mm)

Temperatura: sala de exploracidén: 20 ~26°C ;sala de operaciones: 18 ~28°C
Temperaturay ., . .,

Humedad: salade exploracién: 30% ~70%, sin condensacién;
humedad

sala de operaciones: 20% ~80%, sin condensacion.

Capacidad de potencia: 70kVA

Requisitos de ., o i o . .
Opcidn de suministro de energia: 3 fases 380 VAC, variacion de voltaje: tolerancia < =*10%.

suministro eléctrico ) ]
Frecuencia: 50 Hz 0 60 Hz, tolerancia <*1Hz

Los escaneres de CT de la serie Insitum estdn disefiados para ahorrar energiay
cuentan con un modo de espera optimizado que reduce la operacion en vivo de los

S dispositivos de control y adquisicion de datos de alta voltaje. Sélo mantienen los
Ahorro inteligente ) ) L
q i componentes necesarios en estado de trabajo. Esto no afecta a la eficiencia de

e energia
& encendido normal, pero el consumo anual de energia se reduce en 2815 kW-h cuando el

dispositivo estd encendido 10 horas al dia, 6 dias a la semana, lo que supone un 62,5%

menos que en el disefio anterior.
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Una mejor vision

SINOVISION Technologies(Beijing)CO.,Ltd

Building 8,KangSheng industrial Park, No.11 Kangding
Street,BDA, Beijing 100176,P.R

TEL:86(10)87927112

Fax:86(10)87927113

Contact us in various ways
E-mail: sv@sinovision-tech.com .
www.sinovision-tech.com/en

Our company reserves the right to upgrade the equipment https://www.facebook.com/Sinovision-106117974398549

and revise the parameters without notification https:www.linkedin.com/company/74161641/admin/



